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【57】申請專利範圍
1.　一種中耕機電控系統，包括：
一電動中耕機(110)，具有一手把部(111)以及設置於該手把部(111)之一側的一車身部
(113)，其中該手把部(111)具有一第一把手(112)與設置於該第一把手(112)之一側的一第
二把手(114)，該第一把手(112)具有複數個第一握把開關(116)以產生一行走資訊，該第二
把手(114)具有複數個第二握把開關(118)以產生一耕耘資訊，該車身部(113)具有一行走馬
達模組(1132)、一耕耘馬達模組(1134)以及一車內感測器(1136)，該車內感測器(1136)用
以監測該行走馬達模組(1132)與該耕耘馬達模組(1134)運作時的一溫度資訊與一電流資
訊；

一手把端控制器(120)，設置於該電動中耕機(110)的該手把部(111)，且具有一控制整合面
板(122)，其中該手把端控制器(120)電性連接該複數個第一握把開關(116)與該複數個第二
握把開關(118)以接收並整合該行走資訊與該耕耘資訊，且該手把端控制器(120)更用以藉
由一控制器區域網路匯流排(A)通訊連接至該行走馬達模組(1132)以及該耕耘馬達模組
(1134)，使得該行走馬達模組(1132)用以根據該手把端控制器(120)整合傳輸的該行走資訊
進行運作，而該耕耘馬達模組(1134)用以根據該手把端控制器(120)整合傳輸的該耕耘資
訊進行運作；以及

一車身端控制器(130)，設置於該電動中耕機(110)的該車身部(113)，且電性連接該車內感
測器(1136)，其中該車身端控制器(130)用以藉由該控制器區域網路匯流排(A)通訊連接至
該手把端控制器(120)，使得該車身端控制器(130)接收到的該溫度資訊與該電流資訊藉由
該控制器區域網路匯流排(A)傳輸至該手把端控制器(120)以顯示於該手把端控制器(120)
的該控制整合面板(122)上。

2.　如請求項 1所述之中耕機電控系統，更包括：
一行走馬達保護器(140)，設置於該行走馬達模組(1132)與該車身端控制器(130)之間，且
用以根據該車身端控制器(130)與該手把端控制器(120)傳輸的指令停止該行走馬達模組
(1132)的運作；以及
一耕耘馬達保護器(150)，設置於該耕耘馬達模組(1134)與該車身端控制器(130)之間，且
用以根據該車身端控制器(130)與該手把端控制器(120)傳輸的指令停止該耕耘馬達模組
(1134)的運作。
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3.　如請求項 1所述之中耕機電控系統，其中該電動中耕機(110)更具有一第一電池保護模組
(115)與一第二電池保護模組(117)，該第一電池保護模組(115)與該第二電池保護模組(117)
藉由該控制器區域網路匯流排(A)通訊連接至該車身端控制器(130)，該車身端控制器(130)
更用以根據該第一電池保護模組(115)與該第二電池保護模組(117)提供的電池資訊控制該
行走馬達模組(1132)以及該耕耘馬達模組(1134)。

4.　如請求項 1所述之中耕機電控系統，其中該手把端控制器(120)具有一控制電源啟動模組
(124)，該控制電源啟動模組(124)設置於該控制整合面板(122)的一側，該控制電源啟動模
組(124)用以啟動或關閉該手把端控制器(120)以及該車身端控制器(130)。

5.　如請求項 4所述之中耕機電控系統，其中該手把端控制器(120)更具有一馬達電源啟動模
組(126)，且該馬達電源啟動模組(126)設置於該控制電源啟動模組(124)的一側，該馬達電
源啟動模組(126)用以啟動或關閉該行走馬達模組(1132)與該耕耘馬達模組(1134)。

6.　如請求項 5所述之中耕機電控系統，其中該手把端控制器(120)更具有一急停模組(128)，
且該急停模組(128)設置於該馬達電源啟動模組(126)的一側，該急停模組(128)用以暫停該
行走馬達模組(1132)以及該耕耘馬達模組(1134)的運作。

7.　如請求項 6所述之中耕機電控系統，其中該手把端控制器(120)的該急停模組(128)設置於
該控制整合面板(122)的一第一側，該手把端控制器(120)的該控制電源啟動模組(124)以及
該馬達電源啟動模組(126)設置於該控制整合面板(122)相對於該第一側的一第二側。

8.　如請求項 1所述之中耕機電控系統，其中該車身端控制器(130)更用以藉由該控制器區域
網路匯流排(A)通訊連接至該行走馬達模組(1132)以及該耕耘馬達模組(1134)。

9.　一種中耕機電控系統的操作方法，包括：
一電動中耕機(110)的複數個第一握把開關(116)與複數個第二握把開關(118)分別產生一行
走資訊與一耕耘資訊，其中該電動中耕機(110)具一車身部(113)，該車身部(113)具有一行
走馬達模組(1132)、一耕耘馬達模組(1134)以及一車內感測器(1136)；
一手把端控制器(120)接收並整合該行走資訊與該耕耘資訊，其中該手把端控制器(120)具
有一控制整合面板(122)；
該手把端控制器(120)藉由一控制器區域網路匯流排(A)通訊連接至該行走馬達模組(1132)
以及該耕耘馬達模組(1134)，使得該行走馬達模組(1132)根據該手把端控制器(120)整合傳
輸的該行走資訊進行運作，而該耕耘馬達模組(1134)根據該手把端控制器(120)整合傳輸
的該耕耘資訊進行運作；

該車內感測器(1136)監測該行走馬達模組(1132)與該耕耘馬達模組(1134)運作時的一溫度
資訊與一電流資訊；以及

一車身端控制器(130)藉由該控制器區域網路匯流排(A)通訊連接至該手把端控制器(120)，
使得該車身端控制器(130)接收到的該溫度資訊與該電流資訊藉由該控制器區域網路匯流
排(A)傳輸至該手把端控制器(120)以顯示於該手把端控制器(120)的該控制整合面板(122)
上。

10.   如請求項 9所述之中耕機電控系統的操作方法，更包括：
藉由一行走馬達保護器(140)根據該車身端控制器(130)與該手把端控制器(120)傳輸的指令
停止該行走馬達模組(1132)的運作。

11.   如請求項 9所述之中耕機電控系統的操作方法，更包括：
藉由一耕耘馬達保護器(150)根據該車身端控制器(130)與該手把端控制器(120)傳輸的指令
停止該耕耘馬達模組(1134)的運作。

(2)
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12.   如請求項 9所述之中耕機電控系統的操作方法，其中藉由該手把端控制器(120)的一控制
電源啟動模組(124)啟動或關閉該手把端控制器(120)以及該車身端控制器(130)，且該控制
電源啟動模組(124)設置於該控制整合面板(122)的一側。

13.   如請求項 12所述之中耕機電控系統的操作方法，其中藉由該手把端控制器(120)的一馬
達電源啟動模組(126)啟動或關閉該行走馬達模組(1132)與該耕耘馬達模組(1134)，且該馬
達電源啟動模組(126)設置於該控制電源啟動模組(124)的一側。

14.   如請求項 13所述之中耕機電控系統的操作方法，其中藉由該手把端控制器(120)的一急
停模組(128)暫停該行走馬達模組(1132)以及該耕耘馬達模組(1134)的運作，且該急停模組
(128)設置於該馬達電源啟動模組(126)的一側。

15.   如請求項 9所述之中耕機電控系統的操作方法，其中該車身端控制器(130)更藉由該控制
器區域網路匯流排(A)通訊連接至該行走馬達模組(1132)以及該耕耘馬達模組(1134)。

圖式簡單說明

當結合隨附諸圖閱讀時，得自以下詳細描述最佳地理解本揭露之一實施方式。應強調，

根據工業上之標準實務，各種特徵並未按比例繪製且僅用於說明目的。事實上，為了論述清

楚，可任意地增大或減小各種特徵之尺寸。

圖 1繪示根據本揭露一實施方式之中耕機電控系統的電動中耕機的側視圖。
圖 2繪示圖 1之電動中耕機的手把部的上視圖。
圖 3繪示根據本揭露一實施方式之中耕機電控系統的方塊圖。
圖 4繪示根據本揭露一實施方式之電動中耕機的車身部的方塊圖。
圖 5繪示根據本揭露一實施方式之中耕機電控系統的操作方法的流程圖。
圖 6繪示根據本揭露一實施方式之中耕機電控系統的啟動流程的流程圖。
圖 7繪示根據本揭露一實施方式之中耕機電控系統的馬達控制的流程圖。
圖 8繪示根據本揭露一實施方式之中耕機電控系統的系統架構的示意圖。
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