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【57】申請專利範圍
1.　一種低轉矩漣波同步磁阻馬達，包括：
一定子，包括複數個定子槽及複數個定子齒部，該等定子齒部的每一個包括一定子齒部

中心；以及

一轉子，包括複數個電機極數，該等電機極數的每一個中包括複數個轉子障壁，該等轉

子障壁包括一第一個轉子障壁至一第        個轉子障壁，該第一個轉子障壁包括一第一個
轉子障壁末端中心，該第        個轉子障壁包括一第        個轉子障壁末端中心，        為
大於 1的正整數；
其中，該第一個轉子障壁末端中心與該轉子的一中心之間包括一第一條轉子障壁末端中

心線，該定子齒部中心與該轉子的該中心之間包括一定子齒部中心線，該第一條轉子障

壁末端中心線與對應的該定子齒部中心線之間包括一第一夾角(        )，
其中，該第        個轉子障壁末端中心與該轉子的該中心之間包括一第        條轉子障壁末
端中心線，該第        條轉子障壁末端中心線與對應的該定子齒部中心線之間包括一夾角
(        )，
其中，該夾角(        )的公式為該        ，實數(        )的數值為        的

範圍內任一數值，該第一夾角(        )的公式為        的範圍內任一數值，

(        )為該等定子槽的數量。
2.　如請求項 1所述之低轉矩漣波同步磁阻馬達，其中，該等定子槽的數量(        )為二十四
個，該等電機極數的每一個中包括二個或三個轉子障壁。

3.　如請求項 1所述之低轉矩漣波同步磁阻馬達，其中，該等定子槽的數量(        )為三十六
個，該等電機極數的每一個中包括三個、四個或五個轉子障壁。

4.　如請求項 1所述之低轉矩漣波同步磁阻馬達，其中，該等定子槽的數量(        )為四十八
個，該等電機極數的每一個中包括四個、五個或六個轉子障壁。
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5.　如請求項 1所述之低轉矩漣波同步磁阻馬達，其中，該夾角(        )包括        的偏差
量。

圖式簡單說明

本領域中具有通常知識者在參照附圖閱讀下方的詳細說明後，可以對本發明的各種態樣

以及其具體的特徵與優點有更良好的了解，其中，該些附圖包括：

圖 1係本發明的第一夾角(θb)為零時，同步磁阻馬達的結構示意圖。

圖 2係本發明的第一夾角(θb)為零時，電磁轉矩與轉子位置之間的關係曲線示意圖。

圖 3係本發明的第一夾角(θb)為零時，各條障壁的輸出轉矩與各輸出轉矩之間的相位及大
小關係曲線示意圖。

圖 4a係本發明一實施例的低轉矩漣波同步磁阻馬達的結構示意圖。
圖 4b係本發明一實施例的低轉矩漣波同步磁阻馬達的結構示意圖。
圖 5a係本發明一實施例的轉矩漣波與第一夾角(θb)之間的關係曲線示意圖。

圖 5b係本發明一實施例的轉矩漣波與實數(k)之間的關係曲線示意圖。
圖 6a係本發明另一實施例的低轉矩漣波同步磁阻馬達的結構示意圖。
圖 6b係本發明另一實施例中各條障壁的輸出轉矩與各輸出轉矩之間的相位及大小關係曲

線示意圖。

圖 6c係本發明另一實施例中第一夾角(θb)與轉矩之間的關係曲線示意圖。

圖 7a係本發明又一實施例中第一夾角(θb)與轉矩漣波之間的關係曲線示意圖。

圖 7b係本發明又一實施例中實數(k)以及轉矩漣波之間的關係曲線示意圖。
圖 7c係本發明又一實施例中第一夾角(θb)與轉矩之間的關係曲線示意圖。

圖 8a係本發明再一實施例中第一夾角(θb)與轉矩漣波之間的關係曲線示意圖。

圖 8b係本發明再一實施例中實數(k)以及轉矩漣波之間的關係曲線示意圖。
圖 8c係本發明再一實施例中第一夾角(θb)與轉矩之間的關係曲線示意圖。

圖 9a係習知技術的同步磁阻馬達中各條障壁中心跟定子齒部中心對正的結構示意圖。
圖 9b係習知技術的同步磁阻馬達中各條導磁通道中心跟定子齒部中心對正的結構示意

圖。
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