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【57】申請專利範圍
1.　一種馬達轉子，包括：一金屬芯，包括複數個金屬元件及一中心孔，該中心孔貫穿該金
屬芯，且該等金屬元件構成一轉子金屬面積總和(ΣAmetal)；以及複數個磁阻部，環繞該
中心孔設置，該等磁阻部的每一個包括至少一個磁阻單元，至少一個該磁阻單元貫穿該

金屬芯，且該等磁阻部的每一個中的至少一個該磁阻單元構成一磁阻單元面積總和

(ΣAair)；其中，該磁阻單元面積總和(ΣAair)與該轉子金屬面積總和(ΣAmetal)的總和為一轉
子有效面積總和，該磁阻單元面積總和(ΣAair)與該轉子有效面積總和的比值為一磁障比

(KA)，該磁障比(KA)的公式為 ，且該磁障比(KA)符合以下關係式

0.25 KA 0.5，其中，該馬達轉子對應於一馬達定子，該馬達定子包括一馬達極數(P)，
該等磁阻部的每一個包括一中心軸線，該中心軸線連接至該中心孔的一圓心，該等磁阻

部的每一個包括複數個該磁阻單元，該等磁阻單元的總數量為 K，K為大於 1的任一自
然數，且在該等磁阻部的每一個中，該等磁阻單元對稱該中心軸線設置，該等磁阻單元

彼此之間包括一磁阻單元面積比例公差(AP)，該磁阻單元面積比例公差(AP)符合以下關

係式 。

2.　如請求項 1之馬達轉子，其中，該馬達轉子包括一直徑(R1)，該中心孔包括一直徑(R2)，
該等磁阻部的每一個包括一中心軸線，該中心軸線連接至該中心孔的一圓心，該等磁阻

部的每一個包括複數個該磁阻單元，且在該等磁阻部的每一個中，該等磁阻單元包括最

靠近該中心孔的一最近磁阻單元，該中心軸線經過該最近磁阻單元的一最近磁阻單元中

心，該最近磁阻單元中心與該圓心之間包括一中心距(C)，該中心距(C)包括一中心距係

數(CD)，該中心距(C)的公式為 ，該中心距係數(CD)符合以下關係

式 0.15 CD 0.3。
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3.　如請求項 1之馬達轉子，其中，該等磁阻部的每一個包括一中心軸線，該中心軸線連接
至該中心孔的一圓心，該等磁阻部的每一個包括複數個該磁阻單元，該等磁阻單元的數

量為 K，K為任一自然數，且在該等磁阻部的每一個中，該等磁阻單元中第 K個磁阻單
元包括一第 K個磁阻單元末端，第 K-1個磁阻單元包括一第 K-1個磁阻單元末端，該第
K個磁阻單元末端與該第 K-1個磁阻單元末端之間的距離為一距離(AK-1)，該中心軸線
經過該第 K個磁阻單元的一第 K個磁阻單元中心，該中心軸線經過該第 K-1個磁阻單元
的一第 K-1個磁阻單元中心，該第 K個磁阻單元中心與該第 K-1個磁阻單元中心之間的
距離為一距離(BK-1)，該距離(AK-1)與該距離(BK-1)相等。

4.　一種馬達轉子的設計方法，包括以下步驟：計算該馬達轉子中的一轉子金屬面積總和
(ΣAmetal)；計算該馬達轉子中的一磁阻單元面積總和(ΣAair)；設定該馬達轉子的一磁障比

(KA)符合以下關係式 0.25 KA 0.5，其中，該磁障比(KA)的公式為

；設定對應該馬達轉子的一馬達極數(P)；設定該馬達轉子中複數個磁阻部的每一個包括
複數個磁阻單元，其中，該等磁阻單元的總數量設為 K，K為大於 1的任一自然數；以
及設定該等磁阻單元彼此之間包括一磁阻單元面積比例公差(AP)，該磁阻單元面積比例

公差(AP)符合以下關係式 。

5.　如請求項 4之設計方法，進一步包括以下步驟：設定馬達轉子中磁阻部的數量為複數
個；將該等磁阻部的每一個所包括的磁阻單元的數量設為複數個，其中，該馬達轉子包

括一直徑(R1)，該馬達轉子的一中心孔包括一直徑(R2)；在該等磁阻部的每一個中設定一
中心軸線，該中心軸線連接至該馬達轉子的一圓心；在該等磁阻部的每一個中，將該等

磁阻單元中最靠近該圓心的設定為一最近磁阻單元；將該中心軸線經過該最近磁阻單元

的中心的點設定為一最近磁阻單元中心；設定該最近磁阻單元中心與該圓心之間的一中

心距(C)，該中心距(C)的公式為 ；以及設定該中心距(C)的一中心距

係數(CD)，該中心距係數(CD)符合以下關係式 0.15 CD 0.3。
6.　如請求項 4之設計方法，進一步包括以下步驟：設定馬達轉子中磁阻部的數量為複數
個；將該等磁阻部的每一個所包括的磁阻單元的總數量設為 K，K為任一自然數；在該
等磁阻部的每一個中設定一中心軸線，該中心軸線連接至該馬達轉子的一圓心；在該等

磁阻部的每一個中，設定該等磁阻單元中第 K個磁阻單元包括一第 K個磁阻單元末端；
在該等磁阻部的每一個中，設定該等磁阻單元中第 K-1個磁阻單元包括一第 K-1個磁阻
單元末端，其中，該第 K個磁阻單元末端與該第 K-1個磁阻單元末端之間的距離為一距
離(AK-1)；在該等磁阻部的每一個中，設定該中心軸線經過該第 K個磁阻單元的中心的
點為一第 K個磁阻單元中心，該中心軸線經過該第 K-1個磁阻單元的中心的點為一第
K-1個磁阻單元中心，其中，該第 K個磁阻單元中心與該第 K-1個磁阻單元中心之間的
距離為一距離(BK-1)；以及設定該距離(AK-1)等於該距離(BK-1)。

7.　如請求項 4之設計方法，進一步包括以下步驟：設定對應該馬達轉子的一馬達定子的一
馬達極數(P)以及一定子槽數(Ns)；設定該馬達定子的每一極所包括的定子槽數量(nPPS)，

該定子槽數量(nPPS)的公式為 ；設定該馬達轉子中的磁阻部的數量為複數

(2)
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個；以及設定該等磁阻部的每一個中所包括的磁阻單元的數量(K)符合以下公式

，其中，K屬於自然數。

8.　如請求項 4之設計方法，其中，該馬達轉子的類型為 C型轉子、U型轉子或混合式轉子
的其中之一。

圖式簡單說明

本領域中具有通常知識者在參照附圖閱讀下方的詳細說明後，可以對本發明的各種態樣

以及其具體的特徵與優點有更良好的了解，其中，該些附圖包括：

圖 1係本發明一實施例的 U型馬達轉子的結構示意圖。
圖 2係本發明一實施例的 U型馬達轉子的前視結構示意圖。
圖 3係本發明一實施例的 C型馬達轉子中一磁阻部的結構示意圖。
圖 4係本發明一實施例的 U型馬達轉子中磁阻單元面積的結構示意圖。
圖 5係本發明另一實施例的 U型馬達轉子中磁阻單元面積的結構示意圖。
圖 6a係本發明又一實施例的 U型馬達轉子的結構示意圖。
圖 6b係本發明再一實施例的 U型馬達轉子的結構示意圖。
圖 6c係本發明再一實施例的混合型馬達轉子的結構示意圖。
圖 7a係本發明一實施例的 U型馬達轉子的結構示意圖。
圖 7b係本發明一實施例的 U型馬達轉子的中心距的結構示意圖。
圖 8a係本發明一實施例的 U型馬達轉子中磁阻單元間距的結構示意圖。
圖 8b係本發明另一實施例的 C型馬達轉子中磁阻單元間距的結構示意圖。
圖 8c本發明又一實施例的混合型馬達轉子中磁阻單元間距的結構示意圖。
圖 9係本發明一實施例的 U型馬達轉子及馬達定子的結構示意圖。
圖 10係本發明一實施例的馬達轉子的設計方法的流程圖。
圖 11係本發明另一實施例的馬達轉子的設計方法的流程圖。
圖 12係本發明又一實施例的馬達轉子的設計方法的流程圖。
圖 13係本發明再一實施例的馬達轉子的設計方法的流程圖。
圖 14係本發明再一實施例的馬達轉子的設計方法的流程圖。
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