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【57】申請專利範圍
1.　一種禽舍巡航機器人，係使用於一禽舍(9)，該禽舍(9)設置有複數個超寬頻定位基座

(91)，該複數個超寬頻定位基座(91)定位該禽舍(9)為複數個定位點(90)；該禽舍巡航機器
人(1)包括：一車體(2)，具有一車頭(21)；四個深紋車輪(6)，係樞接於該車體(2)；一馬達
控制模組(3)，係設置於該車體(2)並包括彼此獨立驅動之四個驅動馬達(31)，該四個驅動
馬達(31)係分別連結至該四個深紋車輪(6)並分別驅動該四個深紋車輪(6)轉動；一電源模
組(4)，係設置於該車體(2)；一超寬頻定位標籤(51)，係設置於該車體(2)並與該複數個超
寬頻定位基座(91)無線通訊以產生該車體(2)於該禽舍(9)內之一座標位置；一姿態感測器
(52)，係設置於該車頭(21)並感測該車頭(21)之一車頭方向角；至少一環境感測器(53)，
係設置於該車體(2)並感測該禽舍(9)內之至少一環境資料；一無線通訊模組(54)，係設置
於該車體(2)，且該無線通訊模組(54)係將該至少一環境資料無線傳送至外部之一監控端
(7)；以及一控制模組(5)，係設置於該車體(2)並分別電性連接於該馬達控制模組(3)、該
電源模組(4)、該超寬頻定位標籤(51)、該姿態感測器(52)、該至少一環境感測器(53)及該
無線通訊模組(54)，且該控制模組(5)係依該座標位置於該複數個定位點(90)之相對位置演
算產生一方向差異角，該控制模組(5)並依該方向差異角與該車頭方向角控制該馬達控制
模組(3)使該四個驅動馬達(31)分別驅動該四個深紋車輪(6)轉動，該控制模組(5)並控制該
無線通訊模組(54)無線傳送該至少一環境資料。

2.　如請求項 1所述之禽舍巡航機器人，其中該車體(2)係由鋁質材料所製成。
3.　如請求項 1項所述之禽舍巡航機器人，其中該四個深紋車輪(6)之一車輪中心前後間距

(D1)係小於一車輪中心左右間距(D2)。
4.　如請求項 1所述之禽舍巡航機器人，其中該四個驅動馬達(31)分別具有一馬達編碼器

(311)。
5.　如請求項 1所述之禽舍巡航機器人，其中該四個驅動馬達(31)分別具有一電流感測器

(312)。
6.　如請求項 1所述之禽舍巡航機器人，其中該至少一環境感測器(53)係為一避障感測器

(531)。
7.　如請求項 6所述之禽舍巡航機器人，其中該避障感測器(531)係裝設於該車體(2)之該車頭

(21)。

- 9273 -



8.　如請求項 1所述之禽舍巡航機器人，其中該至少一環境感測器(53)係為一溫度感測器
(532)。

9.　如請求項 1所述之禽舍巡航機器人，其中該至少一環境感測器(53)係為一濕度感測器
(533)。

10.   如請求項 1所述之禽舍巡航機器人，其中該至少一環境感測器(53)係為一攝影機(534)。
11.   如請求項 1所述之禽舍巡航機器人，其中該至少一環境感測器(53)係為一風速感測器

(535)。
12.   如請求項 1所述之禽舍巡航機器人，其中更包括一聲光警示器(55)，係設置於該車體(2)

並電性連接於該控制模組(5)。
13.   如請求項 1所述之禽舍巡航機器人，其中該監控端(7)係為一智慧型手機、一桌上型電

腦、一筆記型電腦或一平板電腦。

14.   如請求項 1所述之禽舍巡航機器人，其中該車頭(21)更設置有二車燈，其係電性連接於
該控制模組(5)。

圖式簡單說明

第 1圖係為本發明較佳具體實施例之立體圖。
第 2圖係為本發明較佳具體實施例之另一立體圖。
第 3圖係為本發明較佳具體實施例之系統架構圖。
第 4圖係為本發明較佳具體實施例之禽舍與禽舍巡航機器人之間之定位示意圖。
第 5圖係為本發明較佳具體實施例之實施狀態示意圖之一。
第 6圖係為本發明較佳具體實施例之導航演算法之示意圖。
第 7圖係為本發明較佳具體實施例之傳動系統之組構示意圖。
第 8圖係為本發明較佳具體實施例之實施狀態示意圖之二。
第 9圖係為本發明較佳具體實施例之實施狀態示意圖之三。
第 10圖係為本發明較佳具體實施例之實施狀態示意圖之四。
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