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【57】申請專利範圍
1.　一種馬達量測方法，係應用在同步磁阻馬達之電感量測的環境中，包含以下程序：進行
參數取得動作；將量測並取得待測馬達之參數，另，將該待測馬達之該些參數予以傳

送；進行迭代演算動作；利用待測馬達之該些參數，以馬達演算法進行迭代；以及得出

d-q軸電感值；其中，該些參數包含電壓、電流、電阻、功率因數、轉矩、轉速與馬達
極數。

2.　如申請專利範圍第 1項所述之馬達量測方法，其中，得出該 d-q軸電感值為該待測馬達
實際電機運轉時之 d-q軸電感值，為估算該待測馬達在任一操作點之電感值。

3.　如申請專利範圍第 1項所述之馬達量測方法，其中，該迭代演算動作係包含以下程序：
得出凸極比(δ)；得出初估電感值；得出電壓計算值；以及檢驗計算電壓值( )是否等
於量測電壓值(VRMS)。

4.　一種馬達量測系統，係應用在同步磁阻馬達之電感量測的環境中，包含：量測模組；馬
達演算法模組；以及資料庫；其中，該量測模組將量測並取得待測馬達之參數，另，該

量測模組將該待測馬達之該些參數傳送至該馬達演算法模組；該馬達演算法模組利用該

量測模組所取得的該些參數，以馬達演算法進行迭代演算；該馬達演算法模組利用該馬

達演算法、以及該量測模組所取得的該些參數得出 d-q軸電感值；以及，該資料庫除可
儲存該馬達演算法模組之該馬達演算法所需之該待測馬達之該些參數之外，尚可儲存經

該馬達演算法模組之該馬達演算法所得之該待測馬達的該 d-q軸電感值；其中，該些參
數包含電壓、電流、電阻、功率因數、轉矩、轉速與馬達極數。

5.　如申請專利範圍第 4項所述之馬達量測系統，其中，得出該 d-q軸電感值為該待測馬達
實際電機運轉時之 d-q軸電感值，為估算該待測馬達在任一操作點之電感值。

6.　如申請專利範圍第 4項所述之馬達量測系統，其中，該馬達演算法模組利用該量測模組
所取得的該些參數，以該馬達演算法進行該迭代演算，將得出凸極比(δ)、得出初估電感
值、得出電壓計算值、以及檢驗計算電壓值( )是否等於量測電壓值(VRMS)，以便得
出該 d-q軸電感值。

圖式簡單說明
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第 1圖為一系統示意圖，用以顯示說明本發明之馬達量測系統之系統架構、以及運作情
形;
第 2圖為一流程圖，用以顯示說明利用如第 1圖中之本發明之馬達量測系統以進行馬達量測
方法的流程步驟;
第 3圖為一流程圖，用以顯示說明於第 2圖中之馬達量測方法的迭代演算動作之過程的詳細
步驟;
第 4圖為一示意圖，用以顯示說明利用本發明之馬達量測系統的一實施例的系統架構、以及
運作情形;
第 5圖為一示意圖，用以顯示說明於第 4圖中的實施例的馬達演算法中的為同步磁阻馬達之
待測馬達的電壓與電流向量的關係;
第 6圖為一示意圖，用以顯示說明於第 4圖中之實施例為同步磁阻馬達之待測馬達 15利用馬
達演算法所得出的電感對電流的曲線;
第 7圖為一流程圖，用以顯示說明利用如第 4圖中之本發明之馬達量測系統的一實施例以進
行馬達量測方法的一流程步驟;以及
第 8圖為一流程圖，用以顯示說明於第 7圖中之馬達量測方法的迭代演算動作之過程的詳細
步驟。
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