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【57】申請專利範圍
1.　一種偵搜型捕蚊機器人，係用以主動與被動捕殺蚊蟲，包含：一主體；一移動元件，設
於該主體的底端，讓該主體可受控制而移動；一誘捕裝置，係安裝在該主體；一靜音吸

入單元，設於該主體；一電網擊殺單元，設於該主體的內部；一魚缸，設於該主體的內

部，並位於該電網擊殺單元的下方；一能源單元，設於該主體，提供該靜音吸入單元與

該電網擊殺單元所需的能源；一控制器，係安裝在該主體且電性連接該誘捕裝置、該靜

音吸入裝置、該電網擊殺單元及該能源單元；一影像辨識單元，係設置於該主體且電性

連接該控制器，該影像辨識單元用以判別蚊蟲數量以及位置及產生一控制信息傳送至該

控制器，使該控制器據以控制該主體移動以進行捕捉蚊蟲；一超音波偵測裝置，係設置

於該主體且電性連接該控制器，該超音波偵測裝置用以偵測外部地面上是否有障礙物，

並將偵測訊號傳送至該控制器，使該控制器據以控制該主體以修正移動路線，進而使該

主體的移動不致受到阻礙且可以順利到達捕殺位置；以及一位移馬達及一轉向器，其中

該位移馬達及該轉向器安裝於該主體且電性連接該控器，該位移馬達連接該移動元件，

該控制器用以控制該位移馬達及該轉向器的轉向；其中，該控制器用以控制該誘捕裝

置、該靜音吸入裝置及該電網擊殺單元啟動，該誘捕裝置用以吸引該蚊蟲靠近該主體，

該靜音吸入裝置主動將該蚊蟲吸入該主體，該電網擊殺單元用以將進入該主體內的該蚊

蟲擊殺，且被擊殺的該蚊蟲落入該魚缸內。

2.　如請求項 1所述之偵搜型捕蚊機器人，其中該誘捕裝置為一氣味誘食器設置於該主體，
該氣味誘食器係一氣味盒容置在一罩體內，該氣味盒具有氣味誘捕材料可散發特定的氣

味，藉以吸引蚊蟲靠近該主體。

3.　如請求項 1所述之偵搜型捕蚊機器人，其中該誘捕裝置為一 LED光源誘捕器且設置於該
主體，該 LED光源誘捕器可發射一預定波長範圍的光，藉以吸引蚊蟲靠近該主體。

4.　如請求項 1所述之偵搜型捕蚊機器人，更包含一收集裝置安裝在該主體內部，且該收集
裝置位於該電網擊殺單元及該魚缸之間，被擊殺的該蚊蟲經過該收集裝置而落入該魚缸

內。

5.　如請求項 4所述之偵搜型捕蚊機器人，其中該收集裝置包含一漏斗集中器及一閥門，其
中該漏斗集中器一端位在該電網擊殺單元的下方，該閥門係位在該漏斗集中器另一端

的，且該閥門可受控而自動開啟及閉合。

- 38 -



6.　如請求項 1所述之偵搜型捕蚊機器人，更包含一細懸浮微粒偵測裝置設置於該主體，該
細懸浮微粒偵測裝置電性連接該控制器且用以偵測環境的空氣品質。

7.　如請求項 1所述之偵搜型捕蚊機器人，其中該能源單元具有太陽能板與光電轉換模組，
藉以吸收太陽光並轉換成能源。

8.　如請求項 1所述之偵搜型捕蚊機器人，更包含一水位偵測裝置安裝在該主體外部且電性
連接該控制器，該水位偵測裝置用以偵測外部地面上是否有水，並將偵測結果傳送至該

控制器，使該控制器據以控制該主體轉向移動。

圖式簡單說明

第 1圖係本發明的結構示意圖。
第 2圖係本發明之一收集裝置的實施例結構示意圖。
第 3圖係本發明另一收集裝置的實施例結構示意圖。
第 4圖係本發明之位移馬達電性連接控制器及連接移動元件的結構示意圖。
第 5圖係本發明之位移馬達電性連接控制器連接轉向器，以及轉向器連接移動元件的結

構示意圖。

第 6圖係本發明配置影像辨識單元、超音波偵測單元及水位偵測單元的結構示意圖。
第 7圖係本發明的控制器與位移馬達、氣味誘食器、LED光源誘捕器、細懸浮微粒偵測

裝置、電網擊殺單元、收集裝置、靜音吸入單元、影像辨識單元、超音波偵測單元及水位偵

測單元的電性連接連接方塊圖。
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